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Resumen

Los sistemas con retardo aparecen frecuentemente en modelos que representan procesos de
control qúımicos, biológicos, eléctricos, etc. Aśı como, en cualquier tipo de proceso que involucre
transmisión de datos a largas distancias.

La mayoŕıa de las veces el modelado de estos procesos se realiza mediante un sistema lineal
invariante, [3, 5]. Sin embargo, en ocasiones la naturaleza del proceso obliga a que los coeficientes
del sistema dependan del tiempo. Por ejemplo, cuando esta variación es periódica aparecen los
sistemas periódicos [2]. Además, algunas técnicas usadas para modelar sistemas de control en
ingenieŕıa conducen a una representación periódica. Este es el caso de la técnica conocida como
multifrecuencia, [1].

Desafortunadamente, el retardo temporal inherente contenido en el comportamiento dinámico
de la mayoŕıa de los procesos f́ısicos o de ingenieŕıa tiene un efecto adverso sobre el comportamiento
del modelo y hay que tenerlo en cuenta en el diseño del sistema para que su comportamiento sea
lo más af́ın posible al comportamiento del proceso real.

El estudio de problemas con retardos en el tiempo ha recibido mucho interés por parte de los
investigadores en teoŕıa de control en los últimos años, siendo publicados diferentes trabajos como
por ejemplo la resolución de problemas relativos a la estabilidad de este tipo de sistemas ha sido
estudiado en [7, 6] y las propiedades estructurales en [4].

En este trabajo se estudia la influencia del pasado, dada por el retardo en los estados, en la
solución de los sistemas periódicos. Por ello, en primer lugar se construye la forma expĺıcita de la
solución de este tipo de sistemas. Usando esta solución se obtienen las matrices de alcanzabilidad y
se estudia el efecto de los retardos en esta propiedad estructural. Finalmente, se caracteriza dicha
propiedad en términos matriciales.
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