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Resumen

Dado un par de matrices representando un sistema lineal controlable, se estudian sus clases
de equivalencia relativas (separada o conjuntamente) a realimentaciones y a cambios de base en
las variables de estado y de salida, aśı como las intersecciones entre ellas, presentándolas como
órbitas bajo la acción de adecuados grupos. En particular se prueba su carácter de variedades
diferenciables, se calculan sus dimensiones, se analiza en qué casos resultan cerradas y se aplica al
estudio de perturbaciones de sistemas.
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