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de subespacios (A, B)-invariantes
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Resumen

Dado un par de matrices controlable, (A, B) € F"*™ x F"*™ en [1] el autor caracteriza las
bases de todos los subespacios (A, B)-invariantes.

Si ¥V < F™ es un subespacio (A, B)-invariante con restriccion (A;, By) € F<9 x F4*4 entonces
existe una matriz H € F™*9 tal que una base de V estd formada por las columnas de O(A;, H),
una matriz de observabilidad de (H, A;) permutada y truncada.

Por otra parte, el subespacio V* es (BT, AT)-invariante. Si (Ay, By) € F(»=d)x(n=d) y p(n—d)x(m—aq)
es una restricciéon de (BT, AT) a V1, entonces el par (A, B) es equivalente por feedback a un par
de la forma
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Diremos que (A2, B2) es un cociente de (A4, B) con respecto a V. No estd univocamente deter-
minado. Sin embargo, todos los pares definidos de esta forma son equivalentes por feedback.

En este trabajo, caracterizamos los indices de controlabilidad de cualquier cociente de (A, B)
a V en términos de la matriz O(A1, H).
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